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Kundenproblem
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bzgl. Multi-Roboter- =~ ~—
Technologie

= Restliche produzierende ® nicht amortisationsfahig

Industrie

Wir befihigen Integratoren Multi-Roboter-Technologie deutlich preiswerter anzubieten,
um damit selbst mehr Endkunden zu gewinnen.
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Kundenvorteil
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Pilotprojekt #1
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Pilotprojekt #2
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Vorhabensplanung

Griindung
Jan. 2023

Name, Logo, V

Website, CI

Demonstrator: Planung, Bau, Erprobung

Q3 2022 Q4

Dienstleistungen:
»Multi-Roboterprogrammierung”
»Layoutoptimierung”

Dienstleistung:
»Roboterprogrammierung”
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Messeauftritte

Q1 Q2 2023 Q3 Q4 Q1 Q2

2024 Q3 Q4
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Round 1

Softwaretool fiir
automatische, digitale
Dienstleistungen

H1 2025 H2
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